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1. Zadania do wykonania:

Na podstawie wiadomosci z wyktadu napisz program, ktory:

1. W trakcie rozruchu sterownika (przejsciu z trybu pracy STOP do trybu pracy RUN)
spowoduje wyswietlenie na wyswietlaczu BCD cyfry odpowiadajacej numerowi zespotu
(zastosuj odpowiedni blok przerwan).

2. Na wyswietlaczu BCD wyswictlana jest liczba nr_zespolu nr_zespolu, np. 55
w przypadku zespolu nr 5, nastepnie warto$¢ jest dekrementowana co 2 [s] az osiggnie
warto$¢ 0. Warto$¢ poczatkowa podawana jest z zastosowaniem zadajnika BCD, przepisanie
warto$ci z zadajnika BCD oraz rozpoczgcie odliczania nastgpuje po wecisnigeiu przycisku
10.nr_zespolu, warto$¢ biezacg jest przechowywana w bloku danych (DB). Zastosuj
odpowiedni blok przerwan.

3. Napisa¢ program realizujacy odczyt napigcia na AIlO0 co godzing, przeskalowana
i zaokraglona warto$¢ bedzie wyswietlana na wyswietlaczu BCD (zastosuj odpowiedni blok
przerwan).

4. Zrealizowa¢ aplikacje stopera, w ktorej rozpoczecie odmierzania czasu inicjalizowane jest
przerwaniem sprzetowym na wejsciu cyfrowym I0.nr_zespolu od zbocza narastajacego.
Odmierzony czas z dokladnoscia do 100ms (zastosowa¢ odpowiednie przerwanie)
wyswietlany jest na wyswietlaczu BCD w formie m:ss:y, gdzie m — liczba minut, ss — liczba
sekund, y=x*100 ms — dziesigte cze$ci sekundy. Pojawienie si¢ zbocza narastajgcego na
wejsciu 11.nr_zespolu powoduje zatrzymanie stopera (odmierzony czas jest caly czas
wyswietlany na wyswietlaczu BCD).

Uwaga: Sprawozdanie powinno zawiera¢ m.in. widok okien wlasciwosci z ustawionymi
parametrami blokow przerwan.

2. Sprawozdanie powinno zawierag¢:

1. Wstep teoretyczny.

2. Opis realizowanych zadan.

3. Listingi programéw z komentarzem dotyczacym funkcji poszczegdlnych linii kodu.
4. Opis dziatania programow z ilustracja graficzng na podstawie dziatania PLC.

5. Whnioski.
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