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PROGRAMOWALNE SYSTEMY MECHATRONIKI

Laboratorium nr 7

Podstawy programowania PLC — obstuga modulow wejs$¢ i wyjs¢ analogowych



1. Konwersja zmiennej analogowej na wartos¢ cyfrowg
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W sterownikach firmy Siemens wartos¢ cyfrowa otrzymana w wyniku konwersji zmiennej
analogowej jest zapisywana w obszarze tabeli obrazu procesu wejs$¢ przyporzadkowanym do
tego danego modutu Al. Wynik pomiaru z kazdego z kanatow zapisywany jest w stowie (16
bitow), stad nalezy si¢ do niego odwota¢ stosujac odpowiedni adres, np. IW4 (kanat 0 przy
domyslnej numeracji modutow w stanowisku). Analogicznie wygenerowanie napigcia na
wyjsciu modutu AQ nastepuje po zapisaniu warto$ci w formacie S7 analog do odpowiedniego
stowa tabeli obrazu procesu wyjs$¢, np. QW4. Nalezy mie¢ na uwadze zakresy zmiennych

w formacie S7 analog,

odpowiednich wielo$ci mierzonych, zgodnie z tabelg 1.

Tab. 1. Kodowanie wielko$ci analogowych
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Wartos¢ przekonwertowang przez ADC do formatu S7 analog najwygodniej przeliczy¢ na
warto$¢ np. napiecia [V] z zastosowaniem blokéw NORM_X i SCALE X, jak przedstawiono

narys.1i2.
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Rys. 1. Przeliczenie warto$ci w formacie S7 analog na napigcie w [V]
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Rys. 2. Wyznaczenie warto$ci w formacie S7 analog odpowiadajacej zadanej wartoSci
napigcia

2. Zadania do wykonania:

1. Wygenerowa¢ na wejsciu AI0 modutu wejs¢ analogowych napigcie rowne U=nr_zespotu.
nr_zespohlu [V] poprzez odpowiednie ustawienie pokretta, np. dla zespotu 4 napigcie U=4.4
[V]. Odczyta¢ to napiecie w PLC i po zaokragleniu w dot do warto$ci catkowitej wyswietli¢
na wyswietlaczu BCD.

2. Wygenerowa¢ na wyjsciu AQO modulu wyj§¢ analogowych napigcie U=nr_zespotu.
nr_zespolu [V], np. dla zespotu 4 napiecie U=4.4 [V].

3. Napisaé program, ktory powoduje ustawienie wyjscia Q0.0 w stan wysoki, gdy napigcie na
wejsciu AIO jest w przedziale <0-1) [V], wyjscia QO0.1, gdy napiecie jest w przedziale <1-2)
[V], itd. Przekroczenie napigcia 8 [V] jest sygnalizowane miganiem z cze¢stotliwoscig 1 [Hz]
stanow wyjs¢ QO0.5, Q0.6 1 Q0.7. Napiecie wyswietlane jest dodatkowo na wyswietlaczu BCD
(po zaokragleniu w dot). Do realizacji generatora czestotliwosci zastosowac bity zegarowe.

4. Napisa¢ program, ktéry na wyjsciu AQO generuje napigcie zadawane z zastosowaniem
zadajnika kodu BCD (4 cyfry oznaczone XYZQ) na dwoch ostatnich cyfrach zadajnika, gdzie
najmtodsza cyfra to warto$¢ napiecia po przecinku U=Z.Q [V]. Konwersja odbywa si¢ na
biezaco.

3. Sprawozdanie powinno zawiera¢:

1. Wstep teoretyczny.

2. Opis realizowanych zadan.

3. Listingi programow z komentarzem dotyczacym funkcji poszczegolnych linii kodu.
4. Opis dzialania programow z ilustracjg graficzng na podstawie dziatania PLC.
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5. Whnioski.
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